GESTION SIMPLIFIEE DU TRACKING ROBOTIQUE

multiCAM TRACKER est une interface ergonomique et intuitive pour agréger les
données de tracking des différents robots SPIRIT et fournir un seul signal FreeD
par cameéra pour les moteurs de production virtuelle.

C'est la solution la plus simple et la plus efficace pour l'utilisation de robotisations
trackées dans un environnement virtuel.
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Les systemes de robotisation SPIRIT Slide, Dolly, Lift et
Head sont auto-trackeés, ils délivrent chacun leurs données
de mouvement XYZ et Rotation dans l'espace.

Comme ils peuvent étre combinés en un «objet caméray,
TRACKER gere I'agrégation des signaux pour fournir une
seule données FreeD au moteur de production virtuelle.

FreeD est un standard interprété par les solutions les plus
répandues : Zero Density, Pixotope, VizRT, Avid, Backdrop,
disguise, ...

Voici un exemple concret avec un couple Head / Lift / Dolly.

| HEAD | LIFT | DOLLY |
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